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OPCIÓN A 
 

 

 1.- Dada la función ( ) ( ) ( )1ln
21ln1

10
2

2

−




≤<−
≤≤−

= x
xsixx

xsixx
xf    

a) Estudiar la continuidad y la derivabilidad de f (x) en x = 1 

b) Hallar la ecuación de la recta tangente a la curva y = f (x) en el punto de abscisa  
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2.- Calcular las integrales indefinidas siguientes 
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Continuación del Problema 2 de la opción A 
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3.- Resolver el siguiente sistema matricial
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4.- Dada la recta  
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a) Determinar el valor del parámetro m para que la recta y el plano sean secantes. 
b) Determinar el valor del parámetro m para que la recta y el plano sean paralelos. 
c) ¿Cuál es la posición relativa de la recta r del enunciado y un plano α de ecuación 
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a) Si son secantes tendrán un punto común y es la solución del sistema formado por los tres planos cuando 
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b) Si son paralelos la recta y el plano no tienen ningún puntos comun, el sistema tiene que ser Incompatible 
y esto se puede dar, solo, cuando m = 1, lo comprobamos   
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c) El sistema al ser m = 1 no puede ser  Compatible Determinado, por lo tanto si es Compatible 
Indeterminado la recta estará contenido en el plano (tiene infinitos puntos de contacto) y de ser  
Incompatible (no tiene ningún punto de contacto) la recta es paralela al plano 
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OPCIÓN B 

1.- Determinar el dominio, los intervalos de crecimiento y decrecimiento, los intervalos de concavidad y 
convexidad, las asíntotas, los puntos de corte con los ejes, los extremos y los puntos de inflexión de la 
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Continuación del Problema 1 de la opción B 
 

( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )

( )
( )

( ) ( )

( )[ ] ( ) ( )

( )
( )

( ) ( )

( )[ ] ( ) ( )

( ) ( ) ( )

( ) ( )

( ) ( ) ( )verticalAsíntotasoluciónSinfxOYconcortedePuntos

fx

xx
x

x
xfyOXconcortedePuntos

xcuandomyoblicuaasíntotaExiste

x

x

x

xxx

x

xx
x

x

x
mxxfn

x

x

x

x

x
x

x

x

xf
m

xcuandomyoblicuaasíntotaExiste

x

x

x

xxx

x

xx
x

x

x
mxxfn

x

x

x

x

x
x

x

x

xf
m

oblicuasAsíntotas

xcuandohorizontalasíntotaexisteNo

x

x

x
xfy

xcuandohorizontalasíntotaexisteNo

x

x

x
xfy

eshorizontalAsíntotas

x

HopitalLUtilizando

xxxxx

x

HopitalLUtilizando

x

HopitalLUtilizando

xxx

x

HopitalLUtilizando

xxxxx

x

HopitalLUtilizando

x

HopitalLUtilizando

xxx

x

HopitalLUtilizando

xx

x

HopitalLUtilizando

xx

⇒=−=⇒=⇒

===−=⇒=

⇒=−⇒=−⇒=−
⇒==⇒

−∞→−=⇒−=−= →=
∞−

∞=

=+−=−+−=






 −−=







−−=−=

== →=

=
∞
∞=−= →=

∞
∞=−=

−

==

∞→−=⇒−=−= →=

=
∞
∞=+−=−+−=







 −−=







−−=−=

== →=

=
∞
∞=−= →=

∞
∞=−=

−

==

−∞→

⇒−∞=∞=−= →=
∞
∞=−==

∞→

⇒∞=∞=−= →=
∞
∞=−==

−∞→

−∞→−∞→−∞→−∞→−∞→

−∞→

−∞→−∞→−∞→−∞→

∞→

∞→∞→∞→∞→∞→

∞→

∞→∞→∞→∞→

−∞→−∞→−∞→

∞→∞→∞→

0

4

0

20
00

0
2

0

2

0

2

22
22

02020
2

0

4,4
1

4
lim

44
lim

44
lim

2
lim1

2
limlim

1
2

2
lim

2

22
lim

2
lim

2

limlim

4,4
1

4
lim

44
lim

44
lim

2
lim1

2
limlim

1
2

2
lim

2

22
lim

2
lim

2

limlim

11

22
lim

2
limlim

11

22
lim

2
limlim

2

22

2
2

'´

22222

'´

'´
2

2

2

'´

22222

'´

'´
2

2

2

'´
2

'´
2

 
 
 



I.E.S. Mediterráneo de Málaga               Junio 2016           Juan Carlos Alonso Gianonatti 

6 

2.- a) Dibujar las gráficas aproximadas de f (x) = x2 + 4x + 5 y  g(x) = 5 , señalando los puntos de corte 
entre ambas curvas. 
b) Calcular el área encerrada entre las gráficas de las dos funciones del apartado a) 
 
a) f(x)  es una parábola y g(x)  una recta 
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3.- Dada las matriz 
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a) Estudiar el rango de la matriz A según los diferentes valores del parámetro m 
b) Calcular la matriz inversa A−1 para  m = 1.  
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Continuación del Problema 3 de la opción B 
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b) Una matriz tiene inversa siempre que su determinante no sea nulo 
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4.- Dada las rectas: 
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xr , se pide:  

a) Demostrar que se encuentran en un mismo plano. 
b) Hallar la ecuación del plano que determinan. 
 
a) Las rectas formarán un plano siempre que no se crucen en el espacio. Puestas las dos rectas en 
paramétricas, e igualando sus coordenadas, si el sistema resultante es compatible determinado se cortan 
en un punto, si el sistema es compatible indeterminado, tiene infinitos puntos comunes y la recta es la 
misma, si el sistema es incompartible y sus vectores directores iguales o proporcionales las rectas son 
paralelas en el mismo plano, si no lo son se cruzan y, en este caso, no determinarán un plano 
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b) Conocidos los vectores directores de las rectas y un punto cualquiera de una de ellas (tomaremos el 
indicado en la ecuación de r1), el determinante que forman los dos vectores con el vector RG, siendo  R el 
punto tomado de la recta r1 y G el punto genérico del plano, será nulo ya que son vectores coplanarios 
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Continuación del Problema 4 de la opción B 
c) El plano α contiene los vectores de las dos rectas y el vector QG, siendo Q el punto de intersección 
hallado en a) y G el vector genérico del plano. Los tres vectores son coplanarios (están en el mismo plano) 
siendo combinación lineal una de las otras y el determinante de la matriz que forman es nulo. 
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